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ZALECENIA MONTAZOWE.
sondg nalezy montowac na zbiorniku paliwa tak, aby tzw. réznica pozioméw AH >> 0 ; np. AH
= 35mm — tj. r6znica AH jest przynajmniej rowna wysokosci dyszy w obudowie (rys.6). Jezeli
natomiast réznica poziomoéw AH < 0 (rys.7), to moze nastapi¢ zablokowanie wezyka
odniesienia przez paliwo i zakldcenie wlasnosci metrologicznych sondy.

Rys.6 Prawidlowy montaz sondy. Rys.7 Nieprawidtowy montaz sondy.
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do cigcia rury czujnika sondy nalezy stosowaé wtasciwe narzedzie np. obcinak do rur rgczny
3 - 42mm REMS-RAS-CU-INOX 3-42 (z kotkiem tnacym) firmy REMS pokazany na rys.8

Rys.8

,

oA
¢

do taczenia przewodow wychodzacych z rury czujnika sondy i przewodoéw z obudowy elektroniki (wg rys.4)
mozna stosowaé (dofaczane w zestawie montazowym do sondy) tzw. ztaczki zelowe typu Scotchlok UY (rys.
9). Polaczenie to jest odporne na dziatanie wilgoci, a przez zastosowanie wewngtrznych ,,ostrych szczgk”
przecinajacych izolacj¢ przy zaciskaniu nie ma potrzeby jej usuwania z faczonych przewodéw. Do zaciskania
zlaczki mozna zastosowac ,.kombinerki” lub specjalng zaciskarkg np. HT105 firmy SAMAL — W-wa (rys.
10).

dla zabezpieczenia wyprowadzen A(DATA+) i BIDATA-) przewodu sondy cyfrowo — analogowej stosowac
koszulki termokurczliwe (rys.11) np. RT2.4-BK (2szt.) i RT9.5-BL (1szt.) z zestawu montazowego sondy.
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2 DTR.CS-26
1. OPIS TECHNICZNY.

1.1. Przeznaczenie.

Sonda poziomu paliwa CS-26 przeznaczona jest do pomiaru poziomu paliwa w zbiornikach
pojazdow mechanicznych, maszyn roboczych i lokomotyw. Sondy posiadaja homologacj¢ wydana
przez Ministerstwo Transportu.

Numer homologacji:

- E20 10R-03 2517
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Rys.1. Sonda CS-26 — wymiary.
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7. DIAGNOSTYKA.

7.1. Ogledziny sondy.

A) Dokonac¢ ogledzin zewngtrznych ,,gotym okiem” sondy poprzez :

a)  Sprawdzenie plomby zabezpieczajacej

b)  Sprawdzenie ewentualnych, widocznych uszkodzen mechanicznych np. pgknigé, wgniecen obudowy
itd.

¢)  Sprawdzenie przewodu zasilajaco-sygnalowego sondy (przetarcie, przecigcie itd.),

d) Sprawdzenie wegzyka odpowietrzajacego : wezyk powinien by¢ pewnie osadzony na dyszy
odpowietrzajacej, nie powinien posiada¢ zadnych pgknigc¢ i nie powinno w nim znajdowac si¢ paliwo,

e) Sprawdzenie droznosci dyszy,

f)  Sprawdzenie potaczen lutowanych lub ziaczek zaciskowych czujnika,

g)  Sprawdzenie stanu izolacji przewodoéw czujnika sondy,

h)  Sprawdzenie obecnosci przepustu gumowego rury czujnika, przez ktory przechodza przewody czujnika.

B) Sprawdzi¢ napigcie zasilania sondy za pomoca woltomierza.

C) Sprawdzi¢ sygnat wyjsciowy (napigciowy lub pradowy) za pomoca miernika uniwersalnego cyfrowego o

klasie doktadnosci < 0,1%

7.2. Sprawdzenie czujnika pomiarowego sondy.
A) Czujnik odtaczony od zespotu elektroniki.

Sprawdzenie czujnika metoda rezystancyjna przeprowadzi¢ za pomoca omomierza.
Nalezy wykona¢ pomiar rezystancji migdzy zytami — zaciskami :

a) brazowy — czarny, brazowy — biaty, czarny — niebieski; bialy — zielony ; rezystancja R1 =4...5 kQ

b) brazowy — niebieski, brazowy zielony ; R2 = 8...10 kQ

B) Czujnik potaczony z zespoltem elektroniki.

Sprawdzenie czujnika metoda napigciowa przeprowadzi¢ za pomoca woltomierza.

Nalezy wykona¢ pomiary napigcia migdzy zylami — zaciskami :

a)  brazowy — niebieski, brazowy — zielony ; napigcie Ul =3,0..4,5V

b)  brazowy — czarmy, brazowy — bialy, czarny — niebieski, biaty — zielony ; napigcie U2 = 1,50...2,25 V

¢) czarny — bialy ; napigcie U3 przy pustym zbiorniku, U4 przy pelnym zbiorniku ; U4 > U3

UWAGA 1 : Przyktfady dla opcji B)c) U4 > U3 : U3 = 10mV i U4 = 50mV lub U3 =-10mV i U4 = 30mV lub
U3 =-50mV iU4=-10mV.

UWAGA 2 : Zwarcie przewodow czujnika sondy nie spowoduje zadnych uszkodzen podczas pracy
(normalne zasilanie) sondy.

7.3 Sprawdzenie polaryzacji zaciskow sondy cyfrowe;j.

1) zaciski RXD 1 TXD lub A i B odtaczone od urzadzenia nadawczo-odbiorczego np. rejestratora GPS
pojazdu, konwertera RS-232 (0...3,3V)/RS-232C (-12...+12V) z komputerem, konwertera ADAM-4561
(RS-485/USB) z komputerem.

A)  zinterfejsem RS-232 (dop. zakres : 0...3,3V)

Potencjaty zaciskow : TXD (zyta biata) 3,0...3,3V, RXD (zyta zo6tta) OV (wzgledem przewodu brazowego).

B) zinterfejsem RS-485 (dop. zakres : -7...+12V)

Potencjaty zaciskow : A (zyla biata) ok. 0,3V, B (zyta z6lta) ok. 0,1V (wzglgdem przewodu brazowego).

2) zaciski RXD i TXD lub A i B podtaczone do urzadzenia nadawczo-odbiorczego np. rejestratora GPS
pojazdu, konwertera RS-232 (0...3,3V)/RS-232C (-12...+12V) z komputerem, konwertera ADAM-4561
(RS-485/USB) z komputerem.

A) zinterfejsem RS-232 (dop. zakres : 0...3,3V)

Potencjaty zaciskow : TXD (zyta biata) 3,0...3,3V, RXD (zyta zotta) OV (wzglgdem przewodu brazowego).

B) zinterfejsem RS-485 (dop. zakres : -7...+12V)

Potencjaty zaciskow : A (zyla biata) ok. 3,0V, B (zyta zo6tta) ok. 0,6V (wzglgdem przewodu brazowego) przy

pojedynczej sondzie na magistrali RS-485, A (zyta biata) ok. 1,8V, B (zyla zétta) ok. 0,4V (wzgledem

przewodu brazowego) przy 4 sondach na magistrali RS-485.

Uwaga : Potencjaly zaciskow sondy podano przykltadowo w jej trybie odbiorczym tzn. w stanie

,oczekiwania” na ramke zapytania z urzadzen zewngtrznych.



6. ZALACZNIK B.

Konfiguracje sondy (z RS-232) tzn. kalibracj¢ ,,minimum” i ,,maksimum”, korekt¢ ,,minimum” lub
~maksimum, korekt¢ stalej czasowej filtra sygnalu wyjSciowego, korekte ,,zakresu” nalezy
przeprowadzi¢ za pomoca ponizszych ramek nadawczych :

L.p. Ramka nadawcza UWAGI
0x40><0x40><FUNKCJA><PAR 10><PAR_hi><SUMA_CRC>

40 40 06 00 00 06 ramka startowa do kalibracji
40 40 04 00 00 04 ramka kalibracji minimum
40 40 05 00 00 05 ramka kalibracji maksimum
40 40 03 00 00 03 ramka korekty minimum
40 40 08 00 00 08 ramka korekty maksimum

40 40 07 03 00 04 ramka korekty filtra
40 40 09 00 00 09
40 40 0OA 20 03 29

40 40 0B 00 00 OB
10 40 40 0OC 90 01 9D ramka korekty zakresu (np. dla 400mm
- 0x0190 w hex)

11 40 40 OE 00 00 OE ramka statusu kalibracji
12 (40 40 45 72 37 0D

ramka odczytu filtra (tj. stalej czasowej)

ramka zapisu ustawien fabrycznych (z
zakresem 800mm - 0x0320 w hex)
ramka powrotu do ustawien fabrycznych

O [N [W|N|—

ramka standardowa (uwaga : bajt 0x0D
nie jest suma kontrolng XOR dla 5
pierwszych bajtow ) do odczytu poziomu

Uwaga : Ramki z poz. 1-11 sa zabezpieczone suma kontrolng CRC — XOR dla 5 pierwszych bajtow.
Podstawowa konfiguracjg sondy nalezy wykonac tylko za pomoca 4 kolejno wystanych ramek o numerach :
1,2,316

Ramka standardowa (poz.12) stuza do ,,odpytywania” sondy odno$nie stanu poziomu paliwa mierzonego przez
sondg. Kalibracja ,minimum” i kalibracja ,maksimum” to jak okres$lenie odpowiednio ,ustaw pusty
zbiornik” (sygnat wyjsciowy 100 bitow) i ,,ustaw pelen zbiornik” (sygnat wyjsciowy 3800 bitow), natomiast korekta
-minimum” (lub ,,maksimum”) to jak okre$lenie ,,skoryguj pusty zbiornik ” (,,skoryguj peten zbiornik™).

Uwaga 1 : Kalibracje (lub korekte pozioméw) sygnalu nalezy przeprowadza¢ przy odpowiednich stanach
zbiornika (np. kalibracje¢ ,,maksimum” nalezy dokona¢ tylko przy pelnym zbiorniku).

Kalibracja jest procesem ,,uczenia sondy” do wlasciwej i biezacej reakcji na poziom paliwa w zbiorniku, natomiast
korekcja ,,minimum” (lub ,;maksimum”) polega tylko na poprawie charakterystyki przejsciowej znamionowej
sondy. Nalezy ja dokonaé w stanie ,,pustego zbiornika”, w sytuacji np. gdy sygnat wyjsciowy powinien wynosi¢ 100
bitdw, a wynosi np. 115 bitow. Zdarza si¢ bowiem, ze cata charakterystyka przejsciowa sondy ulega przesunigciu
np. ,,wzdhuz osi OX — poziom paliwa” i niecelowa jest jej ponowna kalibracja, a wystarczy wtasnie, ze przy ,,pustym
zbiorniku” dokonamy wlasnie ,korekty zera”. Sygnal wyjsciowy sondy bgdzie wtedy wynosit zamiast 115 bitow
doktadnie 100 bitéw. Korekcie o 15 bitow bedzie podlegaé takze sygnat maksymalny (z 3815 bitdw na 3800 bitow.
Uwaga 2 : Aby dokona¢ kalibracji nalezy najpierw do sondy wysla¢ ramke startowa, bo tylko wtedy mozna
wprowadzi¢ ,,nowy” poziom ,minimum” i ,nowy” poziom ,maksimum”. Na kazda poprawna ramke
nadawcza sonda zawsze odpowiada wlasciwa ramka odbiorcza.
Uwaga 3 : Ramka statusu Kkalibracji pozwala uzyskaé¢ informacje o stanie kalibracji. W ramce odpowiedzi, w
polu VERSION widaé, czy kalibracje rozpocz¢to, trwa (wprow. min. lub max.) lub czy ja zakonczono —
odpowiednio : 0x00 0x00, 0x01 0x01, 0x02 0x01, 0x03 0x02 (pierwszy bajt wskazuje postep kalibracji, a drugi
liczbe punktéw charakterystyki czujnika)
PRZYKLAD : ramka zapytania i ramka odpowiedzi :
Ramka zapytania — odczyt filtra tj. stalej czasowej T
<0x40><0x40><0x09><0x00><0x00><0x09>
Ramka odpowiedzi :
<0x40><0x40><0x09><0x76><0x03><0x00><0x0E><0xD8><0xA A><0x0D><0x0A>

gdzie w polu nr 3 (od lewej) sonda zwraca kod 0x09 rozkazu, a w polach nr 5 i 6 znajduje si¢

warto$¢ statej czasowej T = 3s (kolejnos¢ bajtow : LO, HI). W polach nr 7 i 8 znajduje si¢ warto$¢

(0xOEDS8 — 3800 bitow) poziomu paliwa, gdzielgbowiqzuje ,,normalna” kolej]RJ§3~§a<j!t§é/ - HI, LO.

1.2 Dane techniczne.

1 .2 . 1 « Zakres pomiarowy: -
dhugo$é rury w zbiorniku

- 0 +800mm H,O (wyk. spec. 0+2000mm H,O)
- 800mm (wyk. spec. 200+2000mm)

dopuszczalne przeciazenie - <100 kPa
1.2.2.Dane wyj$ciowe:
— sygnat wyj$ciowy analogowy 0+ 10V,0+5V,0+4,5V,0+2,5V

— sygnat wyjsciowy cyfrowy :100...3800 bitow (wg n/w protokotow)
a) 100...3800 bitéw z interfejsem RS-485 (czutoé¢ odbiornika : +0,2V, wyjécie nadajnika : min. 1.5V
Parametry transmisji : 4800, N, 8, 1
Ramka zapytania (12 bajtow) : <OXAA><0x55><CRC><0x07><0x84><0x18><VER><TYPE><DEVID>
CRC = <CRC_LO><CRC_HI> : 2 bajty sumy kontrolnej CRC typu CRC-16 (wg protokotu MODBUS-RTU), dla ostatnich 8 bajtow ramki
VER =<VER_LO>< VER_HI > : 2 bajty wersji oprogramowania (np. <0xA8><0x0C>)
TYPE : bajt typu ramki (<0x01> dla standardowej, inne wg zalacznika A)
DEVID = <DEVID_LO>< DEVID_HI> : 2 bajty adresu sondy (zakres 1...65534, 65535 —adres tzw. ,,broadcast” —sonda zawsze odpowiada)
Ramka odpowiedzi (20 bajtow) : <OxAA><0x55><CRC><0x0F><0x18><0x84><VER><TYPE><DEVID><LEVF><UZAS><LEV><REZ>
CRC, VER, TYPE, DEVID jak dla ramki zapytania
LEVF =<LEVF_LO>< LEVF_HI> : 2 bajty filtrowanej cyfrowo warto$ci poziomu paliwa (zakres 0x0064...0x0EDS : dec. 100...3800 b)
UZAS = <UZAS_LO>< UZAS_HI> : 2 bajty napigcia zasilania w mV(zakres 0x0258... 0x0E10 : dec. 600...3600 b)
LEV =<LEVF_LO>< LEVF_HI> : 2 bajty chwilowej warto$ci poziomu paliwa (zakres 0x0064...0x0EDS : dec. 100...3800 b)
REZ = <REZ LO><REZ HI> : 2 bajty rezerwowe (np. <0x00><0x00>) np. temperatura paliwa : dla 25°C - <0x19><0x00>
b) 100...3800 bitoéw z interfejsem RS-485 (czuto§¢ odbiornika : £0.2V., wyjscie nadajnika : min. +1.5V
Parametry transmisji : 57600, N, 8, 1
Ramka zapytania (12 bajtow) : <OXAA><0x55><CRC><0x07><0x84><0x18><VER><TYPE><DEVID>
CRC =<CRC_LO><CRC_HI> : 2 bajty sumy kontrolnej CRC typu CRC-16 (wg protokotu MODBUS-RTU), dla ostatnich 8 bajtow ramki
VER = <VER_LO>< VER_HI > : 2 bajty wersji oprogramowania (np. <0xA8><0x0C>)
TYPE : bajt typu ramki (<0x01> dla standardowej, inne wg zatacznika A)
DEVID =<DEVID_LO>< DEVID_HI> : 2 bajty adresu sondy (zakres 1...65534, 65535 —adres tzw. ,,broadcast” —sonda zawsze odpowiada)
Ramka odpowiedzi (23 bajty) :
<0XxAA><0x55><CRC><0x0F><0x18><0x84><VER><TYPE><DEVID><LEVF>< LEV><UZAS ><REZ><TC><INF>
CRC, VER, TYPE, DEVID, LEVF, UZAS, LEV, jak w pkt. a)
REZ =<REZ_LO><REZ HI> : 2 bajty rezerwowe (np. <OxFF><0xFF>)
TC =<TC_LO><TC_HI> : 2 bajty stalej czasowej filtra cyfrowego (zakres T = 0...900s, standardowo T = 3s)
INF : bajt - wskaznik informacyjny (0x00...0xFF)- status sondy dot. kalibracji lub korekty parametrow sondy
¢) 100...3800 bitéw z interfejsem RS-232 (0...3.3V)
Parametry transmisji : 300, N, 8, 1
Ramka zapytania (6 bajtow) : <0x40><0x40><0x45><0x72><0x37><0x0D
Ramka odp. (11 bajtow) : 0x40><0x40><0x45><0x76><0x0F><0xFF ><0x00><0x64 ><CRC><0x0D><0x0A (dla 100 bitow)
Ramka odp. (11 bajtow) : 0x40><0x40><0x45><0x76><0x0F><0xFF ><0x0E><0xD8 ><CRC><0x0D><0x0A (dla 3800 bitow)
Ramka odpowiedzi zabezpieczona suma kontrolng CRC typu XOR (dla poczatkowych 8 bajtow).
UWAGA : Dodatkowe szczegdly protokotow wg zatacznika A i B.

1.2.3. Temperatura
— zakres temperatury pracy

- -25 +80°C (wyk. spec. -30 + 80°C)

— zakres temperatury kompensacji --25+50°C
1.2.4 Bledy przetwarzania:
— blad podstawowy ......... .0 £0,16%
— blad od zmian napigcia zasilania :0,05%
— histereza, powtarzalno$¢ .2 0,05%

— blad dodatkowy od zmian temperatury otoczenia .10,1%/10°C
— btad dodatkowy od wptywu pola elektromagnetycznego (f = 0,02...1GHz)............... £ 1%
1.2.5.Zasilanie: : - 12+ 36V dlaUwy =0+ 10V i RS-485

- - 8+36VdlaUwy=0+4,5ViRS-485
- -3,340,1V dla Uwy =0 + 2,5V i RS-485
- -3,3+0,1V (I < 10mA) dla wyjécia RS-232 (3,3V)
-6,0 =36V (I < 10mA) dla wyjscia RS-232 (3,3V)
-6,0 36V (I < 10mA) dla wyjécia RS-485
1.2.6.Warunki normalne uzytkowania:

— wilgotnos$¢ wzgledna - 30+ 90%,

— ci$nienie atmosferyczne - 80+ 120kPa,

— dopuszczalne drgania i wibracje - do 2,5 m/s?,

— zapylenie - dowolne,

— pozycja pracy - pionowa,

— koncentracja sktadnikow czynnych w = 3 - brak sktadnikow agrespyycirS-26

— atmosferze
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1.2.7.Graniczne warunki transportu i przechowywania:

— temperatura otoczenia - 0..+70°C,
— wilgotno$¢ wzglgdna - do 95% przy 40°C,
— udary - do 10g, 10ms.

1.2.8.0budowa:

- typ - puszka aluminiowa

— wymiary - zgodnie z rys. 1,

— stopien ochrony - IP 68,
1.2.9.Masa

— [1,8 kg (w zaleznosci od dtugosci rury)

1.2.10.Sposéb zamawiania
CS-26/RS*/U /g /a /o

Zakres pomiarowy [mr$ * Dhugos¢ rury [mm]

Sygnal wyjsciowy

* - przy sygnale wyjSciowym cyfrowym nalezy poda¢ rodzaj (232 lub 485) interfejsu

Q Przyklad 1

CS-26/RS/U/0...800mm/0...10V/830mm

Zakres pomiarowy : 0...800mm, Sygnat wyjSciowy napigciowy 0...10V, Dhugo$¢ rury 830mm

Q Przyktad 2

CS-26/RS-485/0...800mm/100...3800b/830mm

Zakres pomiarowy : 0...800mm, Sygnal wyjsciowy cyfrowy 100...3800 bitow, Dtugo$¢ rury 830mm

Q Przyktad 3

CS-26/RS-232/0...800mm/100...3800b/830mm

Zakres pomiarowy : 0...800mm, Sygnal wyjsciowy cyfrowy 100...3800 bitow, Dtugo$¢ rury 830mm
1.3. Warunki stosowania.

Warunki stosowania okresla niniejsza DTR.
1.4.0Opis budowy i dziatania.

Sonda poziomu CS-26 dziala na zasadzie pomiaru ci$nienia hydrostatycznego cieczy, ktdrego
warto$¢ jest proporcjonalna do wysokosci stupa cieczy. Elementem pomiarowym jest czujnik
piezorezystancyjny oddzielony od medium przez membrang separujaca. Pomiar ci$nienia
dokonywany jest na poziomie membrany separujacej zanurzonej sondy ( 5+10mm powyzej dna
zbiornika) 1 odniesiony do ci$nienia atmosferycznego lub ci$nienia wewnatrz zbiornika za pomoca
wezyka umieszczonego wewnatrz rury. Uklad elektroniczny umieszczony jest wewnatrz
aluminiowej obudowy. Obudowa moze by¢ plombowana.

Elementy kompensacyjne czujnika umieszczone sa w zespole elektroniki w zwiazku z tym czujnik
i zespot elektroniki sa $ciSle przypisane do siebie. Wewnatrz korpusu jest naniesiony numer
wspotpracujacego czujnika.

2. INSTRUKCJA MONTAZU I EKSPLOATACJI.

2.1.Zalecenia montazowe.

Sondy CS-26 nalezy eksploatowaé¢ w warunkach okreslonych w pkt.1.2.6. niniejszej DTR.
Schemat podiaczenia przedstawiono na rys.2 , 3 i 4 (w zaleznosci od wykonania)
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5. ZALACZNIK A.

Konfiguracjg¢ sondy (z RS-485) tzn. przydzielenie adresu, kalibracj¢ ,,minimum” i ,,maksimum”,

korektg ,,minimum” lub ,,maksimum, korekte statej czasowej filtra sygnatu wyjsciowego, korekte
zakresu” nalezy przeprowadzi¢ za pomoca ponizszych ramek nadawczych :

L.p. Ramka nadawcza UWAGI

<0XAA><0x55><CRC><0x07><0x84><0x18><VER><TYPE><DEVID>

1 AA 55 1F AD 07 84 18 02 00 02 00 01 ramka adresowa (zmiana z adresu 1 na 2)
2 | AA 55 45 D4 07 84 18 A8 0C 06 02 00 ramka startowa do kalracy

3 AA 55 E4 14 07 84 18 A8 0C 04 02 00 ramka kalibracji minimum

4 AA 55 B5S D4 07 84 18 A8 0C 05 02 00 ramka kalibracji maksimum

5 |AA 5555 DS 07 84 18 A8 0C 03 02 00 ramka korekty minimum

6 |AA 5524 17 07 84 18 A8 0C 08 02 00 ramka korekty maksimum

7 |AA 5532 9C 07 84 18 03 00 07 02 00 ramka korekty filtra

8 |AA 55 F4 15 07 84 18 A8 0C 01 02 00 ramka standardowa

9 |AA 55 F4 C507 84 18 A8 0C 01 FF FF ramka ,,broadcast”

ramka zapisu ustawien fabrycznych (z
zakresem 800mm - 0x0320 w hex)
ramka korekty zakresu (np. dla 400mm
— 0x0190 w hex)

ramka powrotu do ustawien fabrycznych

10* [ AA 55 66 DC 07 84 18 20 03 0A 02 00
11* | AA 55 C6 BF 07 84 18 90 01 0C 02 00

12* | AA 55 D4 17 07 84 18 A8 0C 0B 02 00

13* [AA 55 75 D7 07 84 18 A8 0C 09 02 00

14* [AA 55 34 16 07 84 18 A8 0C 0D 02 00 ramka statusu kalibracji
* - ramki nie obowiazuja dla protokotu wg pkt. 1.2.2 b)

ramka odczytu filtra (tj. stalej czasowej)

Podstawowa konfiguracje¢ sondy nalezy wykona¢ tylko za pomoca 5 kolejno wystanych ramek o numerach :
1,2,3,4,7
W ramce adresowej do podania biezacego adresu (np. DEVID = 2) wykorzystuje si¢ pole VER, a do
wyrdznienia typu operacji — zmiana adresu zamiast standardowo 0x01 w polu TYPE zastosowano 0x02.
Podobnie dla ramki korekty filtra wykorzystano takze pole VER (ustawienie statej czasowej od Os do 900s,
standardowo 3s), a do wyrdznienia typu operacji — korekta filtra zamiast standardowo 0x01 w polu TYPE
zastosowano 0x07. W przypadku pozostatych ramek o ich wihasciwej roli decyduje takze zawartos¢ pola
TYPE..
Ramka standardowa (poz.8) i ramka ,.broadcast” (poz. 9) stuza do ,,odpytywania” sondy odnosnie stanu
biezacych parametréw sondy, przy czym ramka ,,broadcast” zapewnia komunikacj¢ z kazda sonda niezaleznie
od jej adresu wewngtrznego.
Kalibracja ,,minimum” i kalibracja ,,maksimum” to jak okre$lenie odpowiednio ,,ustaw pusty zbiornik” (sygnat
wyjsciowy 100 bitdw) i ,,ustaw peten zbiornik” (sygnat wyjsciowy 3800 bitow), natomiast korekta ,,minimum”
(lub ,,maksimum”) to jak okreslenie ,,skoryguj pusty zbiornik ” (,,skoryguj peten zbiornik™).
Uwaga 1 : Kalibracj¢ (lub korekt¢ pozioméw) sygnalu nalezy przeprowadzaé przy odpowiednich
stanach zbiornika (np. kalibracje¢ ,,maksimum” nalezy dokona¢ tylko przy pelnym zbiorniku).
Kalibracja jest procesem ,uczenia sondy” do wlasciwej i biezacej reakcji na poziom paliwa w zbiorniku,
natomiast korekcja ,,minimum” (lub ,;maksimum”) polega tylko na poprawie charakterystyki przejsciowej
znamionowej sondy. Nalezy ja dokona¢ w stanie ,,pustego zbiornika”, w sytuacji np. gdy sygnat wyjsciowy
powinien wynosi¢ 100 bitdw, a wynosi np. 115 bitdéw. Zdarza si¢ bowiem, ze cala charakterystyka przejsciowa
sondy ulega przesunigciu np. ,,wzdtuz osi OX — poziom paliwa” i niecelowa jest jej ponowna kalibracja, a
wystarczy wilasnie, ze przy ,,pustym zbiorniku” dokonamy wiasnie ,korekty zera”. Sygnat wyjsciowy sondy
bedzie wtedy wynosit zamiast 115 bitéw doktadnie 100 bitéw. Korekcie o 15 bitow bedzie podlegaé takze
sygnat maksymalny (z 3815 bitow na 3800 bitow.
Uwaga 2 : Aby dokona¢ kalibracji nalezy najpierw do sondy wystaé ramke startowa, bo tylko wtedy
mozna wprowadzi¢ ,,nowy” poziom ,,minimum” i ,,nowy” poziom ,,maksimum”. Na kazda poprawna
ramke nadawcza sonda zawsze odpowiada wlasciwa ramka odbiorcza.
Uwaga 3 : Ramka statusu kalibracji pozwala uzyska¢ informacje¢ o stanie kalibracji. W ramce odpowiedzi, w polu
VERSION widaé, czy kalibracje rozpoczeto, trwa (wprow. min. lub max.) lub czy ja zakonczono — odpowiednio : 0x00
0x00, 0x01 0x01, 0x02 0x01, 0x03 0x02 (pierwszy bajt wskazuje postep kalibracji, a drugi liczb¢ punktéw ch-ki czuj.)
Uwaga 4 : Dla protokotu wg pkt. 1.2.2 b) o statusie kalibracji lub korekcji informuje ostatni bajt ramki <INF> :0x01 — zm.
adresu, 0x09 — start kal., 0xOD — kal. MIN (1-szy pkt.), 0xOB — kal. MAX (1-szy pkt.), 0x07 — koniec kalib., 0x06 — korekta par.



2.2.Naprawy i uruchomienie.
Ze wzgledu na istotny wptyw jakosci i typu elementéw na jako$¢ urzadzenia zaleca si¢ powierzenie

napraw gwarancyjnych i pogwarancyjnych serwisowi wytworcy APLISENS - Oddziat Ostréw Wlkp.

Adres:

Aplisens S.A. Oddzial Ostréw Wielkopolski

63-400 Ostréw Wielkopolski

ul. Krotoszynska 35

Urzadzenie nie wymaga statej obstugi.

Zaleca sig sprawdzenie urzadzenia w czasie prowadzenia przegladu catego obiektu.

2.3.Warunki bezpieczenstwa.
Wszelkie czynnosci (ogledziny, sprawdzanie) nalezy wykonywaé po doktadnym zapoznaniu si¢ z

trescia niniejszej DTR.
Przed dokonaniem jakichkolwiek czynnosci przytaczeniowych nalezy bezwzglednie odlaczyé
napigcie zasilajace.

3. PRZECHOWYWANIE I TRANSPORT.

3.1.Przechowywanie.

Sondg nalezy przechowywa¢ w opakowaniu fabrycznym w pomieszczeniu zamknigtym, wolnym
od czynnikdw agresywnych wywotujacych korozje w temperaturze od 0°C do 70°C przy
wilgotnosci wzglednej nie przekraczajacej 80% z jednoczesnym zabezpieczeniem przed drganiami
i wstrzasami.

3.2.Transport.

Przewo6z sond powinien odbywac¢ si¢ krytymi $rodkami transportu. Opakowania powinny by¢
zabezpieczone przed przesuwaniem si¢. Graniczne warunki transportu sa podane w pkt.1.2.7.

4. WYKAZ RYSUNKOW.

Rys.1. Sonda CS-26 — wymiary.

Rys.2. Schemat podtaczenia sondy CS-26/RS/U z wyjsciem napigciowym i cyfrowym RS-485.
Rys.3. Schemat podtaczenia sondy CS-26/RS-485 z wyjsciem cyfrowym w standardzie RS-485
Rys.4. Schemat podtaczenia sondy CS-26/RS-232 z wyjSciem cyfrowym w standardzie RS-232
Rys.5. Sposob montazu sondy na zbiorniku. 8 DTR.CS-26

Uwaga:
Czujnik sondy i ewentualnie termometr podlaczy¢é zgodnie z kolorami
przewodow do elektroniki.
Wezyk odpowietrzajacy nalozy¢ na dysze.
W obwdd zasilania sondy wstawié bezpiecznik 50 mA.

Nalezy zwréci¢ szczegélna uwage aby sond¢ przed montazem kompletowaé
zgodnie z numeracja: nr czujnika (nacechowany na gléwce nr czujnika musi
odpowiada¢ numerowi czujnika naniesionemu na tabliczke znajdujaca sie
wewnatrz obudowy).

SONDE NALEZY MONTOWAC NA SRODKU ZBIORNIKA aby zapewni¢
najwigksza dokladno$¢ pomiaru poziomu (eliminuje si¢ w ten sposéb
niewlasciwe wskazania spowodowane przechylem samochodu).

Ekran przewodu zasilajaco — pomiarowego zespolu elektroniki sondy nalezy
dolaczaé¢ do przewodu ochronnego PE w pierwszej kolejnosci, a rozlaczac¢ od
przewodu ochronnego PE w ostatniej kolejnoSci.

Rys.2. Schemat podtaczenia sondy CS-26/RS/U z wyj$ciem napigciowym i cyfrowym RS-485

Lutowac zgodnie z kolorami, nastepnie
naciagnac koszulke termokurczliwg,

50mA

{ _ ‘vki: czeorny o +Uzas [V]
\ T Uwyj .
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\
1 el
: . ; 2 o A(DATA¥)
|
f [
‘ L zielony o B (DATA)
b
'
PE b = o Uwyj V]
termometr (opcja) vl
— ‘

Ekran laczy¢
2 przewodem ochronnym

dlugosc wg zamowienia

Rys.3. Schemat podtaczenia sondy CS-26/RS-485 z wyj$ciem cyfrowym w standardzie RS-485

Lutowa¢ zgodnie z kolorami, nastepnie
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Rys.4. Schemat podtaczenia sondy CS-26/RS-232 z wyjsciem cyfrowym w standardzie RS-232

dtugo$¢ wg zamowienia
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2.1.1. Kolejnoé¢ wykonywanych czynnosci przy montazu sondy CS-26

1.

10.

11.
12.

Naklei¢ szablon na zbiornik i zgodnie z nim wykona¢ otwor $¢39. W przypadku zbiornikow
stalowych nalezy wykona¢ 6 otworéw §3,2 na rozstawie ¢57 (zgodnie z szablonem), nastgpnie
otwory te nagwintowa¢ M4. Jezeli zbiornik jest aluminiowy to korzystajac z szablonu wykona¢ 6
otworéw 2 stanowiacych prowadzenie pod blachowkrety, ktore nalezy przykrgcaé sukcesywnie
— najpierw po przeciwleglych stronach, a nastgpnie po obwodzie tak aby korpus rownomiernie
dociskat uszczelkg poz. 9. W przypadku stosowania wkrgtarki nalezy pamigta¢ o odpowiednim
ustawieniu sprzggta.

Rurg czujnika poz.6 umiesci¢ w korpusie sondy poz.1 nastgpnie razem z uszczelka poz. 9 wlozy¢
do zbiornika tak aby czujnik opart si¢ o dno.

Zaznaczy¢ na czujniku wystajaca czg$¢ rury ponad plaszczyzng ,,P”

Wyjaé czujnik ze zbiornika. Obcia¢ rurg¢ 5 mm ponizej zaznaczenia. (Zwréci¢ szczegdlna uwage
aby nie uszkodzi¢ izolacji przewodow oraz wezyka odpowietrzajacego). Do cigcia stosowaé
obcinak reczny do rur ze stali nierdzewnej rys.8.

Po obcigciu rury na zadany wymiar zalozy¢é na obcigta koncowke przepust gumowy poz.12
zabezpieczajacy przewody i wezyk odpowietrzajacy przed uszkodzeniem.

Na rur¢ natozy¢ pierScien dociskowy poz.3 1 pierscien uszczelniajacy poz.10, nastgpnie
zamontowac czujnik w korpusie poz.1.

Ustali¢ wymiar 1mm ponad ptaszczyzng ,,P” zgodnie z ponizszym rysunkiem.

Unieruchomi¢ czujnik w korpusie poprzez rownomierne dokrgcenie po przekatnej 3 wkretow M3
poz.13 oraz dokrgci¢ wkret imbusowy M8, ktory znajduje si¢ na bocznej $cianie korpusu.

Wezyk odpowietrzajacy obciac¢ na odpowiedni wymiar i natozy¢ na dysz¢ poz.4.

Przewody czujnika obcia¢ na wymagana dtugos¢ i taczy¢ z przewodami elektroniki zgodnie z
kolorami poprzez lutowanie lub zaciskanie ztaczek zelowych.

Tak przygotowana sond¢ wtozy¢ do zbiornika i przykrgci¢ wkretami mocujacymi poz.14.
Przykreci¢ pokrywke poz.2 zwracajac szczegdlng uwage aby pierScien uszczelniajacy poz.11 byt

Podczas montazu korpusu poz.1 do zbiornika mozna dodatkowo stosowaé klej silikonowy
olejoodporny pomigdzy uszczelkg poz.9 a pokrywg zbiornika poz.8. Warstwa kleju
powinna by¢ tak cienka, aby po dokrgceniu klej nie wycisnat si¢ poza uszczelke.
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Przewody fqczyé zgodnie z kolorami
poprzez lutowanie lub zaciskanie zfqczek zelowych
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Rys. 5. Sposob montazu sondy na zbiorniku.
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